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GRAVITAT

ROPE ACCESS TRAINING & OPERATIONS

- EJERCICIO -

Un desvio como su nombre lo indica,
desvia el paso de la cuerda desde los
anclajes principales, bien sea para
evitar un peligro, obstaculo, abrasion o
para facilitar el acceso del operario a la
zona de trabajo.

La maniobra a realizar es subir y poder
pasar por el mosqueton del desviador
con sequridad.
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- CONDICIONANTE -
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> Angulo menor de 20 grados.
> Distancia menor de 15 metros.
> Que en caso de voptura del

desvidor no haya ningan peligro.

Paso de desvio simple.

Ascendiendo

Dibujos: Josep Llavall Version 2.0
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tensién.
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